SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Obiekt budowlany: Oswietlenie uliczne - Czarnkow ul. Kosciuszki
na odcinku od ulicy Staroszkolnej do ulicy Gimnazjalnej .

Inwestor Gmina Miasta Czarnkéow
Plac Wolnoéci 6, 64 — 700 Czarnkow

Sporzadzit : Jarostaw Patasz
ul. 27 Stycznia 49/4
64 — 980 Trzcianka



. Wstep .
1.1 Przedmiot ST .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt elektrycznych w zwigzku z budowa
osSwietlenia ulicznego w Czarnkowie przy ul. Kosciuszki .

1.2 Zakres stosowania ST .

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3 Zakres robdt objetych ST .

Specyfikacja techniczna  obejmuje  czynnosci  przygotowawcze
i wykonawcze oraz odbidr robdt przy zadaniu wymienionym w p. 1.1 zgodnie z
projektem i budowlanym i przedmiarem robdt.

. Materiaty .

Materiaty do wykonania robdt muszg by¢ nowe oraz muszg posiadac
certyfikaty i deklaracje zgodnosci.

. Sprzet .

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy
uzyciu sprzetu mechanicznego.

Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien
dysponowac sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do
wykonania tego typu robét.

. Transport .

Materiaty przewidziane do wykonania robdt mogg by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.
w czasie transportu i przechowywania materiatéw
elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych
wihasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta .



5. Wykonanie robot .
5.1 Uwagi ogodlne.

Roboty beda prowadzone przez specjalistyczng firme, uprawniong do
wykonywania robdt , kierowane  przez  uprawnionego  kierownika
budowy z uprawnieniami budowlanymi w zakresie budowy sieci i instalacji
elektrycznych.

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca zwrdci sie z wyprzedzeniem
do zainteresowanych Instytucji, w celu uzyskania zezwolenia na prowadzenie
prac i otrzymanie nadzoru technicznego.

Wykonawca zabezpieczy i oznakuje teren, zgodnie z Instrukcjg o
prowadzeniu robot przy drogach publicznych.

Przebieg istniejgcych linii kablowych opiera sie na planach
geodezyjnych, dlatego doktadny przebieg tych linii oraz lokalizacje urzadzen
obcych, nalezy okresli¢ na podstawie prébnych przekopow.

Roboty ziemne w poblizu istniejgcych urzgdzen obcych wykonywaé
wylacznie recznie, a w koniecznych przypadkach w obecnosci Uzytkownika.

5.2 Zasilanie energetyczne .

Zasilanie energetyczne nalezy wykona¢ na bazie istniejgcej szafki
oSwietlenia ulicznego SO, w ktérej umieszczono ukfad pomiarowy oraz
sterowanie zapalaniem os$wietlenia w oparciu o programowalny zegar
astronomiczny ZE-02 z lokalizacjg przy ulicy Ogrodowej — parking .

W konsumentowej szafce SOP nalezy zabudowac pole odptywowe typu
3*S301 C 10 A i wyprowadzi¢ niezalezny obwdd linig kablowg typu YAKY
4x25 mm? o facznej dt. 869 m .

Linie kablowg uktada¢ w ziemi, na gtebokosci 0,7 m po trasie zgodnie
z planem sytuacyjnym oraz zgodnie z PBUE i PN/E na 10 cm podsypce z
piasku i takg samg warstwg piasku przykry¢. W odlegtosci 0,25 m nad
powierzchnig kabla utozy¢ folie PCV-E koloru niebieskiego. W odstepach 10 m
nalezy naktada¢ na kabel opaski z trwale naniesionymi cechami : symbol i nr
ewidencyjny linii, typ kabla, znak uzytkownika, przekrdj i napiecie, rok
utozenia kabla.

W sgsiedztwie istniejgcego uzbrojenia prace ziemne wykonywac
sposobem recznym — dokonywac przekopow probnych , przejscie poprzeczne
wykona¢ metodg przecisku w rurze ostonowej SRS 110 .

5.3 Montaz o$wietlenia drogowego .

Instalacje  elektryczne  o$wietleniowe wykona¢ wg  rysunkéw
wykonawczych projektéw budowlanych. Na rysunkach podano typy opraw, ich
moc oraz typy stupow oswietleniowych . oraz SAL-6 .

Stupy uliczne SAL-N1 wykonane ze znormalizowanych rur
aluminiowych okragtych, anodowane w kolorze grafitowym, przeznaczone do
montazu na prefabrykowanym fundamencie B-60. Stupy wyposazy¢ w zigczki
zaciskowe i bezpiecznikowe typu TB-35/1 lub TB-35/2 , natomiast potgczenia



wevgnetrzne w poszczegdlnych latarniach wykonac¢ przewodami YDY 3 x 2,5
mm* ;

Stupy uliczne typu SAL-6 wykonane ze znormalizowanych  rur
aluminiowych okragtych, anodowane w kolorze grafitowym, przeznaczone do
montazu na prefabrykowanym fundamencie B-50. Stupy wyposazy¢ w ztgczki
zaciskowe i bezpiecznikowe typu TB-35/1, natomiast potgczenia wewnetrzne
w poszczegdlnych latarniach wykonaé przewodami YDY 3 x 2,5 mm? .

Parametry techniczne oprawy drogowej w technologii LED - oprawa

Schreder TECEO 1 5103 32L71W :
Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje
rozszczelnienia komory optycznej)
Materiat korpusu — Odlew aluminium
Materiat klosza — Szkto hartowane ptaskie
Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08
Szczelno$¢ komory optycznej — IP66
Szczelnos¢ komory elektrycznej — IP66
Montaz na wysiegniku lub stupie o Srednicy @48-60mm
Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajagcy na montaz zaréwno
na wysiegniku jak i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajgcy na zmiane
kata nachylenia oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15°
(montaz na wysiegniku)
Znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz
Moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty — 75W
Ochrona przed przepieciami — 10kV
Uktad zasilajgcy umozliwiajacy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI
Zrodto Swiatta — 32 zrodta LED
Minimalny strumien Swietlny zrodet — 8100Im
Zakres temperatury barwowej zrédet Swiatta — neutralny biaty
Utrzymanie strumienia $wietinego w czasie: 80% po 100 000h (zgodnie z IES
LM-80 - TM-21)
Klasa ochronnosci elektrycznej: I lub II
Oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka
badawczego potwierdzajacy deklarowane zgodnosci, np. ENEC
Wartosci wskaznika udziatu $wiatta wysytanego ku gorze (ULOR) zgodne z
Rozporzgdzeniem WE nr 245/2009
Dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym
pozwalajgcym wykonac obliczenia parametrow o$wietleniowych
W przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrodtowe
pliki obliczeniowe
Budowa oprawy pozwala na szybkg wymiane uktadu optycznego oraz modutu
zasilajgcego

Parametry techniczne oprawy specjalnej LED do o$wietlenia przejs¢ dla
pieszych - oprawa Schreder TECEO1 ZEBRA 5145 48L107W_WW
Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje
rozszczelnienia komory optycznej)
Materiat korpusu — Odlew aluminium
Materiat klosza — Szkto hartowane ptaskie
Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08
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Szczelno$¢ komory optycznej — IP66
Szczelnos¢ komory elektrycznej — IP66
Montaz na wysiegniku lub stupie o $rednicy @48-60mm
Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajacy na montaz zaréwno
na wysiegniku jak i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajgcy na zmiane
kata nachylenia oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15°
(montaz na wysiegniku)
Znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz
Moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty — 110W
Ochrona przed przepieciami — 10kV
Uktad zasilajacy umozliwiajacy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI
Zrodto Swiatta — 48 Zzrodet LED
Minimalny strumien Swietlny zrodet — 11400Im
Zakres temperatury barwowej zrédet Swiatta — ciepto-biaty
Utrzymanie strumienia $wietinego w czasie: 80% po 100 000h (zgodnie z IES
LM-80 - TM-21)
Klasa ochronnosci elektrycznej: I lub II
Oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka
badawczego potwierdzajgcy deklarowane zgodnosci, np. ENEC
Wartosci wskaznika udziatu Swiatta wysytanego ku gorze (ULOR) zgodne z
Rozporzadzeniem WE nr 245/2009
Dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym
pozwalajgcym wykonac obliczenia parametrow o$wietleniowych
W przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrédtowe
pliki obliczeniowe
Budowa oprawy pozwala na szybkg wymiane uktadu optycznego oraz modutu
zasilajgcego

Wszystkie stanowiska stupowe podlegajg uziemieniu - we wspdlinym
wykopie, z linig kablowg utozy¢ bednarke stal — ocynk. 25*4.

Stanowiska stupowe lokalizowac zgodnie z projektem zagospodarowania
terenu .

5.4 Ochrona przeciwporazeniowa.

Jako system ochrony dodatkowej od porazen pradem elektrycznym
zastosowano samoczynne szybkie wytgczenie spod napiecia w  sieci
rozdzielczej TN-C z przewodem PEN .

Natomiast w sieci odbiorczej (oprawy oswietleniowe) zastosowac
system TN-S majacy oddzielne przewody neutralne PN i ochronne PE .

Ochrone podstawowg od porazen pragdem elektrycznym stanowi izolacja
robocza oraz system obudow .

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonac pomiary elektryczne
stwierdzajgce skuteczng ochrone podstawowsq i dodatkowa.

5.5. Przytacze monitoringu miejskiego .



W zakresie niniejszego opracowania zaprojektowano przytgcze monitoringu
miejskiego . W tym celu nalezy :

e pobudowac przylgcze kablowe typu UTP kat. 5e w rurze ostonowej RHDPE
Optel fi 32 dt. 85 m;

e na dz. nr 723 pobudowac stanowisko stupowe typu SAL SYG 65-4 wykonane
ze znormalizowanych rur aluminiowych okragtych, anodowane w kolorze
grafitowym, przeznaczone do montazu na prefabrykowanym fundamencie B-
80 ;

e zamontowac kamery kompaktowe typu IP NVIP-5DN7000C-1P szt. 3 .

6. Kontrola jakosci robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ robot i jakos¢ uzytych
materiatdw. Urzadzenia elektryczne oraz kable i przewody elektroenergetyczne
powinny posiada¢ atest fabryczny lub Swiadectwo jakosci wydane przez
producenta.

Jakos$¢ wykonanych robot nalezy potwierdzi¢ protokolarnie wykonujac
pomiary i badania izolacji oraz pomiary samoczynnego wytgczania i rezystancji
uziemienia .

Ponadto dokonac sprawdzenia kabli przed zasypaniem oraz przepustéw
kablowych po utozeniu ; wykonac¢ pomiary geodezyjne .

7. Obmiar robot.

Wykonawca po wykonaniu robdt przeprowadzi obmiar robdt, ktory
okresli faktycznie wykonany zakres robot i bedzie materiatem poréwnawczym
z przedmiarem robét i dokumentacjg budowlana.

8. Odbior robot.

Wykonane roboty bedg podlega¢ odbiorowi koncowemu. Na odbiorze
koncowym nastgpi ocena wykonanych robdt pod wzgledem zgodnosci z
dokumentacjg budowlang, przedmiarem robdt.

Wykonawca do odbioru przedtozy dokumentacje powykonawczg,
protokdty pomiarow elektrycznych catosci zadania :

/rezystancja uziemienia , badanie linii kablowych, rezystancja izolacji |,
skutecznos¢ ochrony/ oraz o$wiadczenie o zakonczeniu robét.

Odbioru koncowego dokona komisja powofana przez Inwestora w
obecnosci wykonawcy.

Komisja dokona oceny jakosciowej wykonanych robdt i w przypadku
prawidtowo wykonanych robdt wystawi protokdt odbioru koncowego, ktory
bedzie podstawg do wystawienia faktury przez wykonawce za wykonane
roboty.



9. Podstawa ptatnosci

Warunki wynagrodzenia i ptatnosci okresli umowa.

10.Przepisy zwigzane

PN-IEC 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.
PN-IEC 60664 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych.
PN-EN 40-1 : 2002 Stupy o$wietleniowe . Terminy i definicje .
PN-EN 60598-2-5 : 2000 Oprawy osSwietleniowe drogowe i uliczne.

PN-CEN/TR 13201-1 : 2005
Oswietlenie drég — czeS¢ 1 : Wybdr klas o$wietlenia .

PN-EN 13201-2 : 2005
Oswietlenie drég — czeS¢ 2 : Wymagania o$wietleniowe .

Norma SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym do 60 kV. Ogdlne wymagania i
badania.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. Ustaw 81 z dnia 26.11.1990 r.



